רובוט קליטה ושידור נתונים בעזרת ארדואינו
מערכת מבוססת על ערכת ארדואינו. אל הערכה מתחברים חיישנים שונים והמנועים להזזת הרובוט. השליטה על תנועת הרובוט, קליטת המידע והשידור יתבצעו בעזרת מכשיר טלפון נייד עם מערכת ההפעלה אנדרואיד. השידור והקליטה יהיו בעזרת  BlueTooth . את הנתונים הנשלחים על ידי הרובוט נקבל בטלפון הנייד.
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חיישן מרחק אולטרה סוני
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