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רובוט רב תחומי

פרויקט זה תוכנן ובוצע במכללה של חיל החימוש וזכה במקום הראשון בתחרות פרויקטים לבתי ספר מקצועיים, טכנאים והנדסאים, שהתקיימה באוניברסיטת תל אביב בחודש אפריל שנת 2006 . 
שני הסטודנטים שביצעו את הפרויקט : חן רוכליץ וצחי קלבו   בהנחיית אסולין יעקב.
תיאור הנושא: 
רובוט רב תחומי הסורק אזור סכנה. השליטה על הרובוט מתבצעת בעזרת מחשב המשדר את ההוראות בתקשורת RF . המשתמש יכול לשלוט על תנועות הרובוט, זווית הצילום ותאורת הרקע. הרובוט יאסוף נתונים ויעבירם למחשב המשתמש. על הרובוט יותקן מד טווח שיעביר אינפורמציה של הטווח בין הרובוט לבין העצם המצולם ע"י המצלמה. כמו כן יותקן חיישן שיבחר במהלך פיתוח הפרויקט (בהתאם לעלויות ואפשרויות ההשגה). החיישנים שבאים בחשבון: חיישן טמ"פ, חיישן מגנטיות, חיישן גז, חיישן לחומרים מסוכנים וכו'.
התמונה תועבר לעמדת המשתמש באמצעות משדר TV modulator . התמונה תיקלט באמצעות כרטיס טלוויזיה במחשב או ע"י טלוויזיה.
מפרט טכני: 

1) מיקרו מעבד 89C52.
2) מנועי DC  V12.
3) חיישן מרחק אולטרה סוני- טווח מדידה 3 מטר.
4) משדר/מקלט RF – תדר  MHZ433.
5) TV modulator - תחום UHF.
6) מצלמת וידאו  אנלוגית.
7) תקשורת בין המחשב לבין הרובוט באמצעות UART, קצב של BAUD 1200.
פירוט הדרישות מהמבצע: 
1) בניית החומרה סביב מיקרו בקר 89C52.

2) בדיקת ובחירת TV modulator.
3) כתיבת תוכנה עבור האלמנטים  המשורטטים בתרשים המלבנים.

4) שילוב חומרה ותוכנה.

5) בדיקות וכיולים.

6) כתיבת ספר הפרוייקט.

ביבליוגרפיה:
1) דפי נתונים מהאינטרנט.

2) ספר על משדר/מקלט RF.
נספחים:

1) תרשים מלבני של המעגל

תרשים מלבנים:
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     טורקיז- צחי
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